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ご使用になる前に総合パーリナル前付の「安全上のご注意」を必ずお読みください。

Lハンド（739ページ）フラット形エラハンド（751ページ）三爪ハンド（779ページ）もご覧ください。

注意

2010.03.31RoHS指令対応製品

CAD図形データカタログを
提供しています。

ホームページ
ノック

ジグＣ
ストローク

ジグＣ
低摩擦

ツイン
ポート

ダイナ

ＳＤ

ガイド付
ＧＡ

ツイン
ロッドφ６

アクシス

スライド
ユニット

ロッド
スライダ

マルチ
スライダ

Ｚスライダ

ＧＴ

ＷＳ

ＭＴ

ＲＴ

ＷＴ

ＹＺ

ＯＲＣφ１０

ＯＲＫ

ＯＲＣ
φ６３,φ８０

ＭＲＶ

ＯＲＳ、
ＭＲＳ

ＯＲＷ、
ＭＲＷ

ＲＡＴ

ＲＡＫ

ＲＡＧ

ＲＷＴ

スイング

ツイスト

ラバー
ハンド

エア
ハンド

ＳＨＭ
マイクロ

ＳＨＭ

低速

リニア
磁気

ストロー
クセンサ

アルファ
ツインロッド

681



　レバー部にリニアガイドを採用、長寿命、高精度、 
ロンググリップ把持＆オーバーハング把持が可能。
　繰り返し把持精度±0.01mm。センタリング精度 
　±0.07mm。
　センサスイッチ用マグネット標準装備。

パラレルタイプ　リニアガイド仕様

　開閉ストロークが従来品の約2倍。
　繰り返し把持精度±0.01mm。

パラレルタイプ　リニアガイド仕様　ロングストローク

　爪製作が簡単。
　繰り返し把持精度±0.01mm。

パラレルタイプ　リニアガイド仕様　フィンガ付

　40％軽量化。従来のNHBシリーズリニアガイド仕様
に比べて約40％軽量化しました。

　45％小形化。幅と長さと高さを削減。
　強い。高剛性リニアガイドにより、繰り返し精度 
±0.01mm以下。センタリング精度±0.07mm以下。

パラレルタイプ　リニアガイド仕様　ハンドボーイ
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総合パーソナル
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　防塵カバーを標準装備。
　レバー部にリニアガイドを採用、長寿命、高精度、ロンググ
リップ把持＆オーバーハング把持が可能。

　繰り返し把持精度±0.01mm。
　センサスイッチ用マグネット標準装備。

パラレルタイプ　リニアガイド仕様ゴムカバー付

　レバー部にクロスローラベアリングを採用、長寿命、高精度。
　繰り返し把持精度±0.01mm。
　防塵カバーをオプション装備。
　センサスイッチ用マグネット標準装備。

パラレルタイプ　クロスローラベアリング仕様

　レバー部にスライドプレートを採用、長寿命。
　センサスイッチ用マグネット標準装備。
　3方向ダイレクトマウント。

パラレルタイプ　滑り軸受仕様

　レバーはクロムモリブデン鋼を使用し、主要部に焼入れを施
し長寿命を実現。

　センサスイッチ用マグネット標準装備。
　3方向ダイレクトマウント。

スイングタイプ

　クリーン度はクラス4対応（吸引時）。
　繰り返し把持精度±0.01mm。

パラレルタイプ　リニアガイド仕様　クリーンシステム対応
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